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Mekatronik miihendisligi acisindan Elektronik miihendisligi temellerini
kullanan temel devre elemanlari ve bunlarla kurulu devrelerin analiz
yontemlerini, sensérleri ve ¢alisma prensiplerini, robotik
manipulatorleri ve bu sistemlerin analiz yontemlerini 6grencilere
ogreterek onlarin yliksek lisans seviyesinde bilgi ve beceri kazanmalarini
saglamak.

Temel kavramlar : Akim gerilim iligkileri ve olg¢tilmesi. Yiik, ve aki tanimlari.
Devre diyagramlari.

Devre yasalari : Kirchoff"un gerilim yasasi, Kirchoff''un akim yasasi. Enerji
ve elektriksel giic. Aktif devre, pasif devre ve kayipsiz devre tanimlari.
Analiz yontemleri : DUglim denklemleri yontemi, cevre akimi ve dal akimi
yontemleri. Toplamsallik 6zelligi.

Enerji depolayan elemanlar: Kapasite ve endiktans.

iki uglu ve dort uglu (iki kapili) devre elemanlari: Direng, Thevenin ve
Norton esdegerleri.

Sensorler ve ¢calisma prensipleri, aktiiatorler ve gesitleri, Elektrik Motorlari,
DC motorlar, DC motor esdegeri, Step motorlar, Step motor esdeger
devreleri, Robotik’e giris, robotik manipilatorler, manipilator kinematigi,
forward kinematik, inverse kinematik, yériinge planlamasi.

Yrd. Dog. Dr. Kagan Koray Ayten
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Haftalara Gore Ders icerikleri
Hafta Konular On Hazirhk
Atomun yapist (elektron akisi, madde, element), statik elektrik,
1 elektrik akim cesitleri, iletkenler, yalitkanlar, yar iletkenler, elektrik var
akiminin elde edilme yontemleri, elektrik akiminin meydana getirdigi
etkiler, volt, amper, ohm tanimlar1 ve hesaplanmasi
5 Digum gerilimleri yontemi, goz akimlari yontemi, goz akimlari var
yontemi matrisle ¢6zimi, Wheatstone kopri devresi,
Elektrik enerjisi ve 6zellikleri, Direncin fiziksel boyutu, diren¢ renk
kodlari, elektrik devresi ve elemanlar, elektrik devre cesitleri, ohm
3 kanunu ile gerilimin bulunmasi, ohm kanunu ile direncin bulunmasi, var
ohm kanunu ile akimin bulunmasi, volt metre, amper metre,
ohmmetre ile uygulamalar
4 Kirchhoff yasalari, Kirchhoff yasalarinin ileri uygulamalari, DGUgim var
gerilimleri yontemi, gz akimlari yontemi, Wheatstone képri
devresi,
5 Slperpozisyon teoremi, Thevenin teoremi, Norton teoremi ve var
ornek problemler.
6 Superpozisyon teoremi, Thevenin teoremi, Norton teoremi ve 6rnek var
problemler.
7 Sensorler ve ¢calisma prensipleri var
8 var
Sensorler ve calisma prensipleri
9 Aktlatorler ve cesitleri, var
Elektrik motorlari, DC motor ve ¢alisma prensibi, DC motor esdeger
devre modeli, Step motorlar, Step motor esdeger devre modeli,
10 Aktliatorler ve gesitleri, var
Elektrik motorlari, DC motor ve ¢alisma prensibi, DC motor esdeger
devre modeli, Step motorlar, Step motor esdeger devre modeli,
1 Robotige giris, robotic manipiilatdrler, manipulator kinematigi, var
forward kinematic, inverse kinematik, yoriinde planlamasi
12 Robotige giris, robotic manipiilatdrler, manipulator kinematigi, var
forward kinematic, inverse kinematik, yoriinde planlamasi
Robotige giris, robotic manipiilatérler, manipulator kinematigi,
13 forward kinematic, inverse kinematik, yoriinde planlamasi var
14 Robotige giris, robotic manipiilatérler, manipulator kinematigi, var
forward kinematic, inverse kinematik, yoriinde planlamasi
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DERSIN OGRENME CIKTILARI
OC 01 | Temel direng devreleri ve bunlarin Kirsof Kanunlari yardimiyla analizini bilir.
OC 02 | Bagimli/bagimsiz kaynak, kapasite, bobin elemanlarinin matematiksel modellerini ve
kullanimlarin1 bilir.
OC 03 | Kirchhoff"un akim ve gerilim kanunlarini tammlayabilmek ve uygulayabilmek.
OC 04 | Sensorler hakkinda genel bilgi sahibi olur.
OC 05 | Aktiiator cesitlerini ve ¢alisma prensiplerini bilir
OC 06 | Robotik ve manipiilator ¢alisma prensipleri hakkinda genel bilgi sahibi olur

ELEKTRIK-ELEKTRONIK MUHENDISLiGi LISANS PROGRAM CIKTI VE YETERLILIKLERi

Program Ciktilar: ve Yeterlilikleri
PY Matematik, fen ve miihendislik bilgilerini uygulama becerisi
PY Deney tasarimi ve deneyin gerceklestirilmesi ile birlikte elde edilen verilen iglenmesi ve
PY Ongoriilen ihtiyaclar1 kargilayacak nitelikte sistem, bilesen ya da siire¢ tasarimi becerisi
PY Cok — disiplinli takim caligmalarinda etkin ve verimli bir bicimde gorev alma becerisi
PY Miihendislik problemlerini belirleme, formiilize etme ve ¢6zme becerisi
PY Mesleki ve etik sorumluluklar anlama becerisi
PY Etkili iletisim kurma becerisi
PY Miihendislik ¢oziimlerinin kiiresel ve ulusal 6l¢ekteki etkilerini anlamak icin gerekli olan
PY Mesleki donanim ihtiya¢larinin tespiti ve hayat boyu 6grenme siire¢lerine dahil olma becerisi
PY Giindemdeki konular hakkinda bilgi sahibi olma
PY Miihendislik uygulamalari i¢in gerekli olan yontemlerin, modern miihendislik gereglerinin ve
11: kisisel yeteneklerin kullanilmas1 becerisi
PY | PY | PY | PY | PY | PY | PY | PY | PY | PY | PY
_ 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11
OC 01 5 5 4 4 5 5
0C 02 5 5 5
OC 03 4 3 3
OC 04 5 5 5 4 4 3 5 5
OC 05 5 5 5 3 5
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