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T.C. ERZURUM TEKNİK ÜNİVERSİTESİ FEN BİLİMLERİ ENSİTÜSÜ 

ELEKTRİK-ELEKTRONİK MÜHENDİSLİĞİ BÖLÜMÜ 

DERS BİLGİ PAKETİ 
 

Dersin Adı 
Mekatronik sistemlerin Modellenmesi, Simülasyonu ve Gerçek Zamanlı 
Kontrolü 

 

Öğretim Dili Türkçe 
 

Dersin Verildiği Düzey Ön Lisans ( ) Lisans ( ) 
Yüksek Lisans 

(X) 
Doktora ( ) 

 

Eğitim Öğretim Sistemi 
Örgün Öğretim (X) Uzaktan Öğretim( ) Diğer ( ) 

 

Dersin Türü Dersin Alan Kodu Ders Kodu 
Zorunlu 

( ) 
Seçmeli 

(X) 
Ortak 

Zorunlu ( )   
 

Kuramsal Saat Uygulama Saat Toplam (saat) Yarıyılı Lokal Kredi AKTS Kredi 
3 - 3 I   

 

Dersin Amacı 

Bu ders öğrencilere elektronik, mekanik ve bilgisayar 
bileşenlerinden oluşan karmaşık sistemlerin modellenmesi, 
tanımlanması ve kontrolü için bir bakış açısı kazandırmayı 
amaçlamaktadır. Ders içerisinde teorik simülasyonla beraber gerçek 
zamanlı olarak sistemler üzerinde deney yapılması 
amaçlanmaktadır.  

 

Dersin Özet İçeriği 

• Elektriksel aktüatör sistemlerinin modellenmesi 
• Mekanik ve Hidrolik aktüatör sistemlerinin modellenmesi 
• Elektro-mekanik sistemlerin modellenmesi 
• Sistemlerin simulasyon ve cevapların analiz edilmesi için 

gerekli yazılımların tanıtılması (Matlab/Simulink, LabVIEW) 
• Sistemlerin zaman ve frekans cevaplarının incelenmesi ve 

bu cevaplara göre kontrolcü tasarımı  
• Sistemlerin durum uzayı gösterimi ve durum uzayı 

yöntemine göre kontrolcü tasarımı  
 

Ön Koşul Dersler - 
 

Önerilen Seçmeli Dersler - 
 

Dersin Öğrenme Çıktıları  

Dersin sonunda hedeflenen çıktılar; 
1.) Mekatronik sistemlerin matematiksel modellemesi 
2.)Bilgisayar yazılımlarının kullanılarak mekatronik sistemlerin 
simülasyonlarının yapılması 
3.)Bu yazılımların kullanılması ile sistem çıktılarının incelenmesi 
4.)İstenen sistem cevabını elde etmek için uygun kontrol 
metodlarının belirlenip uygulanabilmesidir. 

 

Dersin Koordinatörü  
 

Dersin Öğretim Elemanı 
 
Yrd. Doç. Dr. Alirıza KALELİ 
 

 

Dersin Yardımcı Öğretim Elemanı - 
 

Öğretim Yöntemleri 

(X) Sözel Anlatım ( ) Örnek Olay 
(X) Bilgisayar Destekli 
Uygulamalar 

(X) Tartışma ( ) Drama (X) Laboratuvar 
(X) Problem Çözme (X) Buluş Yoluyla ( ) Tekrar Uygulaması 
( ) Deney (X) Proje ( ) Sektör Temsilcisi Sunumları 

 

Ders Kitabı / Önerilen Kaynaklar Nise, N. S. (2010). Control Systems Engineering, Wiley. 
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Ogata, K. (2010). Modern Control Engineering, Prentice Hall. 
Dorf, R. C. and R. H. Bishop (2016). Modern Control Systems, Pearson 
Education. 
Ogata, K. (2004). System Dynamics, Pearson/Prentice Hall. 
Xue, D. and Y. Q. Chen (2013). System Simulation Techniques with 
MATLAB and Simulink, Wiley. 

 

Başarı Notunu Değerlendirme Sistemi 
( ) Doğrudan Dönüşüm Sistemi (X) Öğretim Üyesi Takdiri ( ) Bağıl Değerlendirme 

 

 
Dersin Alt Limit 
Değeri 

40 

Araçlar Sayı Oran 
 Kısa Sınav(lar) - - 
 Ara Sınav(lar) 1 50 

Ölçme ve Değerlendirme 
Ödev(ler) / 
Seminer(ler) 

- - 

 Dönem Ödevi / Proje 1 50 
 Uygulama - - 

 
Diğer 
(………………….) 

- - 

 
Yarıyıl Sonu Final 
Sınavı 

1 - 

 Toplam  % 100 
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Haftalara Göre Ders İçerikleri 
Hafta Konular Ön Hazırlık 

1 
Mekatornik sistem elemanları ve Mekatronik sistem 
elemanlarının modellenmesi, Elektriksel, Mekanik 

 

2 
Mekatornik sistem elemanları ve Mekatronik sistem 
elemanlarının modellenmesi, Akışkan 

 

3 
Mekatornik sistem elemanları ve Mekatronik sistem 
elemanlarının modellenmesi, Karma sistem modelleme 

 

4 
Mekatronik sistemlerin modellenmesinde kullanılan 
yazılımlar, Matlab/Simulink 

 

5 
Mekatronik sistemlerin modellenmesinde kullanılan 
yazılımlar, Matlab/Simulink 

 

6 
Mekatronik sistemlerin matematiksel denklemlerinin 
çıkartılması ve yazılımlar ile modellenmesi 

 

7 
Mekatronik sistemlerin matematiksel denklemlerinin 
çıkartılması ve yazılımlar ile modellenmesi 

 

8 Sistemlerin zaman ve frekans bölgelerindeki analizi  

9 
Frekans bölgesine dayalı kontrol sistemi tasarımı ve 
uygulamaları 

 

10 
Mekatronik Sistem modelleme: Blok diyagramlar ve 
Durum uzayı gösterimi  

 

11 
Mekatronik Sistem modelleme: Blok diyagramlar ve 
Durum uzayı gösterimi  

 

12 
Durum uzayına dayalı kontrolcü tasarımı ve gerçek 
zamanlı uygulamaları 

 

13 
Durum uzayına dayalı kontrolcü tasarımı ve gerçek 
zamanlı uygulamaları 

 

14 
Durum uzayına dayalı kontrolcü tasarımı ve gerçek 
zamanlı uygulamaları 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 


