T.C. ERZURUM TEKNIK UNIVERSITESI FEN BILIMLERI ENSITUSU

ELEKTRIK-ELEKTRONiIiK MUHENDISLiGi BOLUMU

rRCO Rt TR,
DERS BILGI PAKETI
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Bu ders oOgrencilere elektronik, mekanik ve bilgisayar
bilesenlerinden olusan karmasik sistemlerin modellenmesi,
tanimlanmast ve kontrolii i¢in bir bakis agis1 kazandirmayi
amagclamaktadir. Ders igerisinde teorik simiilasyonla beraber gercek
zamanli  olarak  sistemler  iizerinde  deney  yapilmasi
amaclanmaktadir.

Dersin Amaci

e Elektriksel aktiiator sistemlerinin modellenmesi

e Mekanik ve Hidrolik aktiiator sistemlerinin modellenmesi

¢ Elektro-mekanik sistemlerin modellenmesi

e Sistemlerin simulasyon ve cevaplarin analiz edilmesi igin

Dersin Ozet icerigi gerekli yazilimlarin tanitilmasi (Matlab/Simulink, LabVIEW)

e Sistemlerin zaman ve frekans cevaplarinin incelenmesi ve
bu cevaplara gore kontrolcii tasarimi

e Sistemlerin durum wuzayr gosterimi ve durum uzayl
yontemine gore kontrolcii tasarimi

| On Kosul Dersler | -

| Onerilen Secmeli Dersler | -

Dersin sonunda hedeflenen ciktilar;

1.) Mekatronik sistemlerin matematiksel modellemesi

2.)Bilgisayar yazilimlarinin kullanilarak mekatronik sistemlerin
Dersin Ogrenme Ciktilari simiilasyonlarimin yapilmasi

3.)Bu yazilimlarin kullanilmasi ile sistem ¢iktilarinin incelenmesi
4)Istenen sistem cevabini elde etmek igin uygun kontrol
metodlarinin belirlenip uygulanabilmesidir.

| Dersin Koordinatorii |

Dersin Ogretim Elemam Yrd. Dog. Dr. Aliriza KALELI

| Dersin Yardimer Ogretim Elemani | -

Ogretim Yontemleri

(X) Sozel Anlatim () Ornek Olay g)gﬁf;i‘lfl‘zfr Destekli

(X) Tartisma () Drama (X) Laboratuvar

(X) Problem Cdzme (X) Bulus Yoluyla () Tekrar Uygulamasi

() Deney (X) Proje () Sektor Temsilcisi Sunumlari

| Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar | Nise, N. S. (2010). Control Systems Engineering, Wiley.
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Haftalara Gore Ders icerikleri

Hafta Konular On Hazirhik

1 Mekatornik sistem elemanlar1 ve Mekatronik sistem
elemanlarinin modellenmesi, Elektriksel, Mekanik
Mekatornik sistem elemanlar1 ve Mekatronik sistem

2 .
elemanlarinin modellenmesi, Akiskan

3 Mekatornik sistem elemanlar1 ve Mekatronik sistem
elemanlarinin modellenmesi, Karma sistem modelleme

4 Mekatronik sistemlerin modellenmesinde kullanilan
yazilimlar, Matlab/Simulink

5 Mekatronik sistemlerin modellenmesinde kullanilan
yazilimlar, Matlab/Simulink

6 Mekatronik sistemlerin matematiksel denklemlerinin
cikartilmasi ve yazilimlar ile modellenmesi

7 Mekatronik sistemlerin matematiksel denklemlerinin
cikartilmasi ve yazilimlar ile modellenmesi

8 Sistemlerin zaman ve frekans bolgelerindeki analizi

9 Frekans bolgesine dayali kontrol sistemi tasarimi ve
uygulamalari

10 Mekatronik Sistem modelleme: Blok diyagramlar ve
Durum uzay1 gosterimi

1 Mekatronik Sistem modelleme: Blok diyagramlar ve
Durum uzay1 gosterimi

12 Durum uzayina dayali kontrolcii tasarimi ve gercek
zamanli uygulamalari

13 Durum uzayina dayali kontrolcii tasarim1 ve gercek
zamanli uygulamalari

14 Durum uzayina dayali kontrolcii tasarimi ve gercek

zamanli uygulamalari




