Onemli Duyuru: Bitirme Projesi-I (BMU) ve Miihendislik Tasarimi-| (EEM) Projeleri icin isim Yazdirma

Fakultemiz, Bilgisayar Mihendisligi ve Elektrik-Elektronik Mihendisligi ortak faaliyetleri kapsaminda yiritilecek proje ¢alismalari ve ilgili proje kontenjanlarini
asagida bulabilirsiniz.

Bu projelere katilmak isteyen 6grencilerin, isimlerini projelere yazdirmalari gerekmektedir. Bu kapsamda 16.10.2023 Pazartesi glintinden itibaren 18.10.2023
tarihi mesai bitimine kadar, isim yazdirma islemini Béliim Sekreteri Zafer SENTURK ile gerceklestirmeniz gerekmektedir.

. Kontenjan | Kontenjan

Proje Adi Aglklama BMU EEM
insansiz ve temassiz tarim. Otomatik ekim, sulama ve kontrol yapabilen bir makine

FarmBot o . 5 X
geligtirilecektir.

Yabani Ot Tespiti Yabani ot temizleme robotu gelistirilecektir. 5 X

Uydu Géruntisu Tabanl Rekolte Kamuya agik uydu géruntuleri Gzerinden goruntu siniflandirma yaparak rtin 3 1

Tahmini rekoltelerinin kestirimi Uizerine galisilacaktir.
Akilli trafik isareti tanima sistemi, trafik isaretlerinin otonom bir sekilde algilanmasi ve

o1 . . . siniflandiriimasi igin gelistirilecek bir proje olarak tasarlanmistir. Bu sistem, t¢gen,

Akilh Trafik Isareti Tanima Sistemi kare ve dikdortgen gibi farkh sekillerdeki trafik isaretlerini algilamak ve 3 1
anlamlandirmak igin bilgisayarla géru ve derin 6grenme algoritmalarini kullanacaktir.

Manyetik Levitasyon Havada asili kalan figlrlere sahip dekoratif tGriin yapmak 2 1




Kapali Ortamlarda Haritalama Amaclh
Kullanilabilen Mobil Robot Tasarimi ve
Uygulamasi

Bu projenin amaci, ayni anda gevrenin gergek zamanl bir haritasini olustururken, i¢
ortamlarda otonom olarak gezinebilen bir mobil robot tasarlamak ve gelistirmektir.
Robot, dinamik i¢ mekan ortamlarinda dogru konumlanma ve haritalama elde etmek
icin sensorler, algilama algoritmalari ve haritalama teknikleriyle donatilacaktir.

Gines Enerjili Otonom Atik Toplama
Su Araci

Deniz ve Gollerdeki kirlenmeyi 6nlemek igin giines enerjisi ile otonom sekilde galigan
bir su aracinin tasarimi ve gergeklestiriimesi

Calisma alanlarinda is¢i sagligi ve
glvenligine yoénelik koruyucu
ekipmanlarin gergek zamanh gorsel
muayenesi

Proje kapsaminda, santiye alanlari, fabrikalar ve benzeri mekanlarda galisanlarin
gorsel olarak takip edilerek koruyucu ekipmanlarini diizenli kullanip
kullanmadiklarinin izlenmesi amaglanmaktadir. Koruyucu ekipmanlarin eksik
kullanildigi durumlarda uyari sistemi devreye girecek ve galisanlara uyarilar
saglanacaktir. Bu sayede is sagligi ve guvenligi 6n planda tutularak ¢alisanlarin
glvenliginin temin edilmesi saglanabilecektir.

Glnes Paneli Temizleme Robotu

Acik alanda bulunan giines panellerinde kirlenme kayiplarini énlemek Gzere otonom
temizlik robotunun gerceklestiriimesi

Akvaryum baliklarinin sayisi ve toplam
agirhdinin bilgisayarli géri ve RPi
kamera kullanilarak tespiti

Baliklarin tahmini toplam agirhigi bir kamera moduld araciligi ile tespit edilerek yem
miktarinin balik sayisina gére ayarlanmasi ile surdurlebilir balik yetistiriciligine katki
saglamak




Yapay Zeka ile Uriin Karsilastirmalari
ve KullanicrYorumlari Analizi ile Uriin,
Satici ve Platform Oneri Sistemi
(TUBITAK 1512)

Kullanicilarin Griinleri satin almadan énce yorumlari okumak zorunda kalmadan,
Urtinler hakkinda glvenilir ve kategorik bilgiye erisme ihtiyaci, goérunti isleme ve
dogal dil isleme yontemleri ile otomatik olarak kargilanacaktir.

Bilgisayarli Goru Tabanh Robot Kol ve
Akilli Solar Panel Yonlendirmesi

(Fiziksel Uretilemedigi takdirde ROS/Gazebo tabanl simulasyon ortaminda
yapilacak)

360° Donebilen Yapay Zeka velveya
Goruntl Isleme Tabanl Akill Korkuluk

(Tarimsal arazide 360° dénebilen akilli bir kamerali uzun gévdenin yabani canli
gOrdugu takdirde Uzerine fiskiye mantigiyla su géndermesi ve/veya yesil alanlari
sulamasi)

Uzaktan Yoénetilebilir Yeni Nesil Web
veya Mobil Tabanli Sesli ve Sifrel
Laboratuvar Calkalayicisi

. React, Flutter veya .NET Core Programlama

. Arduino vb. Programlama

. Aviyonik/Mekanik Aksam (Potansiyometre, Buzzer, Ekran vb.)

. Solidworks veya Catia ile 3B Tasarim

. 3 Boyutlu Yazici veya 5mm Aliminyum Kompozit Panel (Kesme-Bikme)

Coklu Sensér Tabanli i¢c Ortam
Konumlandirma (RFID,UWB, WLAN
etc.)

Kapali ortamlarda farkli sensdrler kullanilarak elde edilen konum dogruluklarinin
karsilastiriimasi ve birden fazla sensériin ayni anda kullanimi ile performans
degerlendirmesi




Mobil Arayuz ile Kesif Robotu Kontrolu

Android uygulama ile kesif aracinin kontrolu saglanacaktir.

Video Uzerinden sporcu haraket
tanima ve analizi

Sporcunun kamera karsisinda beli hareketler yaptirilarak kayit edilen video
Uzerinden yapay zeka ile haraket analizi gergeklestirilecektir.

Mobil Tabanli Akilli ila¢ Kutusu

. React veya Flutter Mobil Programlama

. Arduino vb. Programlama

. Aviyonik/Mekanik Aksam (Potansiyometre, Buzzer, Ekran vb.)
. Solidworks veya Catia ile 3B Tasarim

. 3 Boyutlu Yazici

Veri Madenciligi Projesi

Hazir veya toplanacak veriler Gzerinden veri madenciligi projelerinin
gergeklestiriimesi




